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Asansor ile katlar arasi tagsima gorevi

Birden fazla noktadan uzun mesafeli tagimaya uygundur

Temel Kullanim Alani

Birden fazla noktadan uzun mesafeli
tasimaya uygundur.

Biiyiik alanli diiz depolarda kullanima
uygundur ve depoya otomatik giris-citkis
yapar

Q Kompakt gévde yapisi ve yerinde
dénus ozelligi ile dar kanal
uygulamalari icin uygundur.

Buyuk alanli diiz depolarda kullanima
uygundur¥i€depoya otomatik
giris-gikis saglar.
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Temel Fonksiyonlar
1) Manuel fonksiyon 2) Manuel sarj cihazi
3) Otomatik sarj cihazi

Gilivenlik Fonksiyonlari
1) Ust kamera 2) Alt tek lazer

3) Yan ultrasonik sensér

4) Catal ucu sensbérii

5) Tampon

6) Acil stop butonu

7) Arag ici kayit cihazi

Gorev

1) Noktadan noktaya 2) Noktadan alana
3) Alandan noktaya 4) Alandan alana
5) Baglama / Baglanti (eslestirme)

6) Gorev dnceligi

Navigasyon Fonksiyonlari
1) SLAM 2) Reflektér

Kullanici Arayiizii

1) Dokunmatik ekran 2) Coklu anahtar butonu

Senkronizasyon Goérevi

1) Noktadan noktaya (P2P) 2) Noktadan alana

3) Alandan noktaya 4) Alandan alana

5) Arag eslestirme 6) Optimal segim

7) Istasyon entegrasyonu 8) Eylem koordinasyonu
9) Konum koordinasyonu

Fonksiyonlar
im) a) wl] =
CINCURESEE- 1

1) Sirali bogaltma 2) Sirali yiik alma 3) Es zamanli yiik alma
ve bosaltma 4) Bos/Dolu gdsterimi 5) Depolama alani
filtreleme / segimi 6) Cift ydnli giris ve ¢ikig 7) Tekli
depolama bos/dolu durumu 8) Giris kolon alani bos/dolu
kolon durumu

Cagn Cihazi
1) Tablet 2) Cep Telefonu 3) Bilgisayar,
4) Cagri kutusu 5) Hava kamerasi

Uyari

1) Sesli 2) Isikli

Ekipman Entegrasyonu
1) Otomatik Kapi 2) Robotik Kol
3) Konveyér Hatti

Sistem Entegrasyonu
1) WMS 2) MES 3) ERP 4) WCS
5) Diger Sistemler

| XP1151 Konfiglirasyon Diyagrami

7. SLAM

8. 3D engel algilama kamerasi

9. Bluespot




@ Parametreler

11 | Uretici iMOW
1.2 Model tanimi XP1151
1.3 Operator tipi Yaya
14 Bos agirlik kg 335
Paraemel er 15 | Yuk kapasitesi Q kg 1500
1.6 Navigasyon SLAM/Reflektor
17 Baglanti Wi-Fi + 5G
1.8 Pozisyon dogrulugu mm +10
21 AkU kapasitesi V/Ah 24160
2.2 | Ak tipi Lityum iyon (LFP)
Akii 2.3 | Akt agirligi kg 14
Parametreleri 24 | Caligma suresi h 4-6
31 Boyutlar (11/b1/h1) 11/b1/h1 mm 1635/812/2118
3.2 | Yuk merkezi mesafesi c mm 600
3.3 | Yik uzunlugu X mm 980
34 | Dingil agikligi y mm 1210
3.5 | Gatal dikey uzunlugu 2 mm 465
Boyut 3.6 | Catal boyutlar s/ell mm 55/170/1150
37 Catallar arasi dis genislik b5 mm 540/600/685
3.8 | Catal alcaltilmis halde yukseklik b13 mm 90
39 Kaldirma yuksekligi h3 mm 95
310 | lleri yon mesafesi 14 mm -
41 YdryUs hizi, yaklu/ytkstuz m/s 115
4.2 Maksimum tirmanma kabiliyeti ylklu/ytksiz % 5/10
Diger 43 | Engel/cukur agma kabiliyeti mm <20
Parametreler 44 | Donus yarigap! Wa mm 1500
51 Duiz ileri/geri hareket (koridor) genisligi (standart raflarla) Ast mm 1200
5.2 | Dik agl déns (koridor) genisligi (standart raflarla) Ast mm 2200
Gereﬁgmll'nleri 5.3 | Tek tarafli ylk alma ve bosaltma genisligi Ast mm 2200
6. Acil stop butonu Her iki taraf
6.2 Sesli ve 1sikli uyar Sesli + Bluespot
6.3 | On koruyucu Ust 180° LiDAR + 3D kamera
Giivenlik 64 | Arka koruyucu Catal uglu fotoelektrik sensor
6.5 | Fiziksel tampon On + iki taraf
6.6 Palet tespit switch'i Catal kok alti

Teknik parametrelerde veya konfiglirasyonlarda iyilestirmeler yapilmasi durumunda ayrica bildirim yapilmayacaktir. Gosterilen diyagram standart disi konfigtirasyonlar icerebilir.
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Segenekler

71 Akl @24V/60Ah

72 Sarj cihazi @®24V/20A Harici sarj cihazi

74 Uyari lambasi @Bluespot @Sinyal lambasi OUyari lambasi

75 On koruyucu @®Tek LIDAR, 180° OCift LiDAR, 270° @3D kamera
7.6 Arka koruyucu @ Catal uclu fotoelektrik sensér OCatal ucu kamera OCatal ucu LiDAR
77 Etkilesim yontemi @®Ekran OButonlar

81 Etkilesim yontemi OAsansor OErisim kapisi OCadri kutusu

8.2 Nominal giris gticti (50 Hz) =

8.3 Baglanti -

84 Boyut -

8.5 Sarj guci -

Not: @Standart OSecenek




