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| 1201C Konfigiirasyon Diyagrami
Temel Fonksiyonlar Navigasyon Fonksiyonlari
1) Manuel fonksiyon 2) Otomatik sarj cihazi

: 1) Lazer SLAM 2) Lazer Reflektdr Ly ' Gl o 6. Navigasyon Lazeri
(opsiyonel) 3

X82201C Giivenlik Fonksiyonlar Etkilegim Cihazi e __ it ;___ o e

1) Dokunmatik Ekran (Opsiyonel: Cagr

Otonom Palet |S‘|:iﬂ6YiCi 1 Ust kamera 2) Alt Tek Lazer (Cift Lazer Kutusu, Tablet, Cep Telefonu, Bilgisayar,

Opsiyonel) 3) Yan Ultrasonik Sensorler
. - Tavan Kamerasi)
4) Catal Ucu Fotoelektrik Sensori

5) Carpisma Onleyici Serit (Tampon Sensor) Trafik Kontrol Planlamasi

6) Acil Stop Butonu 1) Wi-Fi 2) Ayni Sistem Uzerinde Coklu Arac
Trafik Kontrolt (Opsiyonel: 5G Ag Destedi,
Karma Trafik Kontrolii)

7. Sinyal Lambasi

Gorev

1) Noktad kt :
oxtadan NoKiays . 8. Anahtar Salteri
Ekipman Entegrasyonu

1) Asansér (Opsiyonel) i T = F R ~ :

2) Otomatik Kapi (Opsiyonel) 5 B : e SR ‘ 9. Etkilesim Ekrani
3) Robotik Kol (Opsiyonel) R PN 1 )

4) Konveyér Hatti (Opsiyonel)

5) Paletleyici (Opsiyonel) .f.:': e i _' ' _ "' - 10. Konum Algilama Switchi

Sistem Entegrasyonu
1) WMS (Depo Yénetim Sistemi)

2) MES (Uretim Yiriitme Sistemi)
3) ERP (Kurumsal Kaynak Planlama)
4) Diger Sistemler




@ Parametreler

XS2201C

Xs2201C

11 Uretici iMOW
1.2 Model tanimi XS2201C
1.3 Operator tipi Yaya
14 | Bos agirlik kg 1360
Paracme, or 15 | Yik kapasitesi Q kg 2000
1.6 | Navigasyon Lazer SLAM/Reflektor
17 Baglanti Wi-Fi/5G
1.8 Pozisyon dogrulugu mm +10
21 AkU kapasitesi V/Ah 24/205
2.2 | Ak tipi Lityum iyon (LFP)
. i 2.3 | Aku agirigi kg 62
Akii Parametreleri -
24 Galisma suresi h 8-9
31 Boyutlar (11/b1/h1) 1/b1/h1 mm 2160/962/2162
3.2 | Yuk merkezi mesafesi c mm 600
3.3 | Yuk uzunlugu X mm 755
34 | Dingil agikligi y mm 1507
3.5 | Catal dikey uzunlugu 2 mm 992
Boyut 3.6 | Catal boyutlar s/ell mm 60/190/1150
3.7 | Catallar arasi dis genislik b5 mm 570/600/685
3.8 | Catal algaltilmis halde yukseklik b13 mm 86
39 Kaldirma yuksekligi h3 mm 3000
310 | lleri yon mesafesi 14 mm =
41 YurtyUs hizi, yOklu/ytksuz m/s 115
4.2 | Maksimum tirmanma kabiliyeti ykli/ytkstz % 6/10
Diger 43 | Engel/qukur agma kabiliyeti mm <20
Parametreler 4.4 | Dénus yaricapl Wa mm 1786
51 | Duz ileri/geri hareket (koridor) genisligi (standart raflarla) Ast mm 1200
5.2 | Dik a1 donus (koridor) genisligi (standart raflarla) Ast mm 2160
Geretzir:\?%leri 5.3 | Tek tarafli yik alma ve bosaltma genisligi Ast mm 2604
6.1 Acil stop butonu Her iki taraf
6.2 | Sesli ve 1gikli uyari Sesli/Hat 11kl
6.3 On koruyucu Alt kisim 270° engel algilama sensér + Ustten asadi 3D Kamera
Givenlik 64 | Arka koruyucu Gatal uclu fotoelektrik sensor + Mekanik carpisma dnleme sistemi
6.5 | Yan koruyucu -
6.6 Fiziksel tampon Alt 6n + alt yan
6.7 Palet tespit switch'i Arka catal koku

@ Boyutlar
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@ Secenekler

Teknik parametrelerde veya konfiglirasyonlarda iyilestirmeler yapilmasi durumunda ayrica bildirim yapilmayacaktir. Gosterilen diyagram standart disi konfigtirasyonlar icerebilir.

71 Aku @®48V/205Ah
7.2 Sarj cihazi @24V/50A Harici sarj cihazi O24V/100A Harici sarj cihazi
74 Otomatik sarj istasyonu O24V/100A Otomatik sarj cihazi

Secenekler 74 Uyari lambasi @ Alan uyari lambasi @Sinyal lambasi ®@Hat lambasi O3 renkli lamba
74 On koruyucu O Cift lazer, 270° ®3D Kamera
75 Arka koruyucu @ Catal uglu fotoelektrik sensér OCatal kok kamera O Catal kok lazer
7.6 Etkilesim yontemi @®Ekran OButonlar

Not: @Standart OSecenek




